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1.Spl ogni opi s

COPS@road! je modularni aktivni opozorilni sistem, sestavljeni z jveegla ¢emnot ki z uparabo

svetlobnih prometnih znakov s spremenljivo vsebino p o v e | uj e nawavarmitoirs rtepreglednih
cestnih odseki h, kot so nepregl edna mnroigidetgkiormy ostr
sistem zazna prisotnost ali pribligevanje sgmedmetni
ter jih s svetlobnimi signali opozarja na potencialno nevarnost trka.

Posamezne enote sistema COPS@road medsebojno komunicirajo preko RF povezave, kar
omogola wulinkovito modul arrea ek smraf ipgoutrraechiej os pseicsitfei n
odseka.

Sistem COPS@road je preko vgrajenega GSM/GPRS modema povezan z nadzornimst r e gni kom
kateremu posreduje podatke o stanju posameznih komponent, o delovanju celotnega varnostnega
sistema ter statistilne podatke ,dad.prometu (gostota

Napajanj e na szoanglontoa velnjear geinjoost avno vgradnjo z nizki

2. Komponente sistema COPS@road

Sistem COPS@r oad sestavl jaj oprometrihl zhakov 8 spemenlfive vsebinop b | i K i
samostojnihal i v kombi naci j i ,gerdddaleherdatekdijske emite. p Ne gl mit i pi

izvedb je prikazanih na sliki 1.

DMC

Slika 1: Vrste aktivnih prometnih znakov sistema COPS@road

Na j p o g aigvedba ejpote sistema COPS@roadjev o bl i ki k o nststal@ns grometninp | o g | e
znakom ter vgrajenim modulom z rumenima utripalcema (izvedba z oznako KTC na sliki 1) ali s
spremenljivim svetlobnim napisom (ADT). Nekaj primerov tovrstne izvedbe je prikazanih na sliki 2.

1 COPS@roadi Collision Preventing Safety System at road
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Slika 2: Primeri ADTinKTCenot v i zvedbi s kontrastno ploglo ia wvgrajer
utripalci

Vgrajen modul ima poleg svetlobnega prikazovalnika v s k u p n e m irdelgriragg detekcijske,
komunikacijske ter energetske komponente. Primer enote KTC z vgrajenim modulom z utripalci in
vidnimi zunanjimi elementi je prikazan na sliki 3.

Svetlobno polje
prikazovalnika

Antena za RF

GSM/GPRS komunikacijo

antena
"Okna" za

detektorje

Senzor zunanje
osvetlitve

Slika 3: Primer enote KTC z vgrajenim modulom z utripalci

Z vgradnjo poljubnega stalnega prometnega znaka sta tako enoti KTC in ADTpri merna za ve
prometnih I okaci]j, kot j e na r az B.iZh nekdtere paosebnee r i h
prometne situacije pa so na voljo dodatne enote, kot so CSD-11 (svetl obni znak
nevarnost - trikotnik s klicajem z dodanima utripalcema), DMC (oddaljena detektorska ali
repetitorska enota) ter PHC (svetlobni prikazovalnik hitrosti). Omenjene enote so podrobneje

opisane v nadaljevaniju.
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CsD-11
Svetl obni znak za splogno nevar nost-25 je primérénkza t r i k

prometne lokacije, kjer je potrebno dodatno opozorilo, ali za situacije, za katere ni predvidenega
prometnega znaka. V vseh primerih je k enoti CSD-11 dodana dopolnilna tabla, ki pojasnjuje vrsto
nevarnosti.

(7 O

N
POZOR!
Poplavljeno cestiSce

N\ /)

J

o -3
)

{

POZOR!
Divjad na cesti

Slika 4: Enota CSD-11 s primeri dopolnilnih tabel

Prikazovalnik enote CSD-11 je z dodanima utripalcema prilagojen za dvostopenjsko delovanje. To
pomeni, da ob prisotnosti dejanske nevarnosti (kar sistem COPS@road ugotovi na osnovi detekcije

dogodka) , ki je navedena na dopolnilni tabli, pri/]

pa se udeledgenca na priblidgevanje potemnminemimao nev

utripalcema.

DMC

Oddal jena detektorska enota je uporabna v razlilni

1T za oddaljeno detekcijo prometnih udelegencev na

T za oddaljeno detekcijo razlilnih miruwjtdalgilre,i difpr
na ustaljenih poteh, ki se pribliguje cesti itd)

T kot repetitorska enota za potrebe povelanja do
sistema COPS@road

T kot enota za fotografnaahijteradotgodkdy. (WYDMG&gG® i

dodana kamer a, ki fotografije shranjuje na oddal
po el ektronski pogt.
PHC

Enota PHC je v oshovi opozorilni prikazovalnik hitrosti, ki se lahko uporabi v okviru sistema
COPS@road, t.j. v povezavi z drugimi enotami, ali pa kot samostojno enoto za umirjanje prometa in

bel egenje prometne statistike. Enota je v celoti
prikaz oval ni ke hitrosti (barvne kombinaci | erikagdgnede na
hitrosti itd.).

(@ "\

(voziTe s HiTrosTJ0 \M voziTE s HITROST O

Slika 5: Primera vsebine prikazovalnika enote PHC
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Enota PHC je na

voljo v dveh i zvedbah, i n sicer
razlilica z wvgrajenim promet ni nitevzenaakzooanako PHC naz na| u
sliki 1).
Pri vseh predstavljenih

enotah j ebdegmoavy gosebrem svet |
tehnologkim postopkom in prekrita (absompeijskickoeficemt i z i

0.98), s | i mer zagotavlja skrajno visok kontrast
viemenskih pogojih

ter osvetlitvah povrgine. Za |
jakosti svetlobnih signalov, ki v zveznem r e i mu pri l agaja intenziteto o
zunanjo osvetlitev.
3. Primeri opremitev prometnih odsekov s sistemom

COPS@road

|l zbira enote sistema COPS@road, mesto postavitve
potreb in zahtev na obravhavanem prometnem odseku. V' nadal j evanju je opisar
postavitevi n nal i nov del ovanj a.

Krigigle
Primerpr i bl i gea aki iag pregiosini qesti:

KTC-01-SPS-60

RF brezzi¢na
povezava

PODROCJE DETEKCIJE VOZIL

PODROCJE DETEKCIJE
vozIL

P

Omejeno vidno polje med

promatnimi udeleZenci _

1. Vozilo na prednostni cesti vozi pod

hitrostno omejitvijo
KTC-01-SPS-60

~1ZOA 3rI0X3L3A 3rQoy¥aod

2. Vozilo na prednostni cesti vozi nad
hitrostno omejitvijo
KTC-02-GPS-90

Oznake podrocij detekcije so simboli¢ne.
Merilni doseg detektorjev je nastavljiv
v obmocju do 200 m

Slika6:Del ovanj e sistema COPS@road, kadar se krigiglu prit
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Primerhkr at nega pribligevanja vozil po prednostni in

Slika 7: Del ovanje sistema COPS@road, kadar se krigiglu hkrat

Predstavl jen pr i meidrugknmezaznavg inaepredtednk adseki, tsaulahko opremijo
tudi z enotami ADT s simbo | o m k r i dgpolgilhi &ablirs apremenljivo vsebino. Primerigr af i | ni h
prikazov v odvisnosti od posamezne situacije, so prikazani na sliki 8.

Slika 8: Primer delovanja znaka ADT v gtirikrakem

























